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МЕХАНИЗАЦИЯ ПЛАНИРОВКИ ТРАСС ПРИ СТРОИТЕЛЬСТВЕ \

ДРЕН И ОРОСИТЕЛЬНЫХ КАНАЛОВ

На строительстве водохозяйственных объектов в составе
мелиоративных работ особое место занимает создание дренаж-

ных систем и ОТКрытой оросительной сети, от уровня механи-

зации которых в наибольшей степени зависит себестоимость
строительства, а такхе сроки ввода земелъ в севообороть

В зоне орожения при механизации строительства закрыто--
го горизонтального дренака траншейным, щелевым и бестран-

шейным способами основные технологические операции (отрыв-
ка транвен или дели, укладка трубчатой линии в круговой

обсыпке гравийно-песчаным фильтром, обратная частичная

или полная засыпка траншем или цели грунтом) выполняются

одной машиной-дреноукладчиком, которая в большинстве случа-
ев работает по заранее подтотовленной трассе,

По тому ке принципу (движение головной мешины комплекса
по спланированной под нивелир поверхности) осуществляется
строительство открытых оросительных канелов 1-й типоразме-
ра машинами непрерывного действия типа ЭТР-20ТБ и ЭТР-501
1е

Теким офразом, при строительстве закрытого горизонталь-

н’ог дренака и некоторых типоразмеров оросительных каналов
выпблняется одна свойственная обоим видам работ технологи-

ческая операция = подготовка базовой поверхности пареллель-
но проектному дну сооружения. При этом необходимо отметить,
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что точность и качество подготовки трассы для работы этих

машин полностью определяют качество строительства,

Подготовка базовой поверхности так называемого "коры-.
та" для дрен или трасс для канелоочистительных машин в
этом случае ведется, в основном, общестроительными меши-

нами - скреперами ДЗ-20, Д8-77С, ДЗ-12, бульдозерами
Д8-17, Д8-18 и автогрейдерами Д-557-Т, Д8-98, ДЗ-Т и др.
/2/.

В соответствии с техническими требованиями к качеству
поверхности трасс отклонение высот неровлостей.по высоте

не должно превышать +3 см при высокой требуемой точности
выдерживания уклона в пределах 0,0002-0,05 /3/. Общестро-
ительные машины могут обеспечить такую точность только
путем многократных проходов при постоянном инструменталь-

ном контроле качества, Отсюда большая трудоемкость и
низкая производительность, особенно заметная там, где ве- _
личина срезки достигает 0,3 м и более, протяженность срез- _
ки значительна, когда скрепер работает в траншее, В этом
случае, заполнив ковш грунтом в начале такого участка,

скрепер вынужден ехать на весьма значительное расстояние

до места, где можно выйти из "корыта" и произвести отсы-
ку грунта, затем возвратиться в холостую к месту забора
трунта и т.д.

Таким образом, если для производства основных опера-

ций водохозяйственных работ разработаны и внедрены в

производство высокопроизводительные машины, то вопросы

механизации работ по подготовке трасс в существующих тех-

нологиях не нашли еще своего решения и ЯВЛяЮТся до настоя-

щего времени "узким местом" в организации водохозяйствен-
ных работ.

Проведенные отделом ОФМВР САНИИРИ исследования /%, 5/
позволили сделать вывод, что для выполнения трассопбго-
товительных работ в технологические комплексы машин для
строительства дрен и оросительных каналов необходимо
включение специализировакной планировочной машины .
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На основании составленных САНИИРИ технических требова-
ний в ГСКБ по ирригации Главсредазирсовхозстроя был разра-
ботан и изготовлен опытный образец машины для планировки

трассь

Экскаватор-планировщик марки ЭП-301 (рис. Т) выполнен
на базе многоковшового траншейного экскаватора ЭТУ-354 и
предназначен для разработки "корыта" пириной $ м, глуби-
ной 0,75 м за один проход с выдерживанием заданного укло-
на в грунтах 1-Ш группые

В конструкции экскаватора заменены рабочий орган и дви-
татель, а также изменена конструкция ходовой части»

Планировочная машина оборудована фрезерно-скребковым
рабочим органом, навешенным на турасный вал экскаватора,

и включает в себя фрезы, скребковую цепь и зачистной ножь
Фрезы предназначены для разработки и транспортирования

трунта в зону действия скребковой цепи, Левая фреза отли-
чается от правой направлением винтовой поверхности»

Скребковая цепь, являясь копающим и транспортирующим
рабочим органом, служит также приводом для вращения фрез »

Зачистной нок предназначен для зачистки планируемой
поверхности и подачи осыпавшегося грунта в зону работы
транспортирующих органов, Крепление зачистного ножа к
раме - шарнирное, что позволяет регулировать положение

роющего органа в вертикальной плоскости для выдерживания
поперечного уклона планируемой поверхности»

Разработанный роющим органом грунт транспортируется

по металлическому желобу (лотку) скребковой цепью в прием-
ный бункер транспортера, перемещающего грунт в отвал .

Конструкция этого транспортера оставлена, в основном,

без изменений, увеличена лишь его длина. Ведущим являет-
ся верхний барабан, приводимый во вращение карданной пе-
редачей»

Управление подъемом и опусканием складывающейся части

транспортера осуществляется тросо-блочной системой с при-
водом от КПП.
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Для осуществления автоматического и полуавтоматичес-
кого управления рабочим органом на экскаватор-планиров-

щик устанавливается серийно выпускаемая аппаратура

"Профиль-2". Чувствительными элементами "Профиля" явля-
ются щуповой датчик (для автоматического выдерживания
заданного уклона) и датчик углового положения (для по-

перечной стабилизации рабочего органа) ‚

Цуповой датчик работает по копиру, для чего в ком».
плект оборудования экскаватора-планировщика входит

устройство для установки копирного троса, Это устрой-
ство включает в себя раздвижные стойки, якоря, барабан

размотки и натяхную станцию,

Система управления рабочим оргеном комбинированная

и представляет собой гидропривод с электрифицированным
управлением (рис, 2).

При обесточенных электромагнитах управляющий плунжер
тидровлектрозолотника удерживается пружинами в среднем

положении, открывая тем самым линию управления "С";
при этом в распределителе Р-75-В2 открывается перепуск-
ной клапан и основной поток масла движется по линии "а".
При подаче напряжения на один из электромагнитов управ-
ляющего золотника плунжер перехещается в одно из край-

них положений, запирает линию "С", перекрывает движение
масла через перепускной клапан распределителя и от-

крывает линию "в" к исполняющим гидроцилиндрам »
Приемочные испытания экскаватора-пленировщика трасс

ЭП-301 выполнялись с апреля по сентябрь 1976 г. на
вновь осваиваемых землях Голодной степи,

За весь период испытаний машина проработала 184 ч,
из них чистой непрерывной работы - 64,8 ч, ПОдГОТовВИВ
при этом 8 "корыт" общей протяженностью 3320 м. Объем
разработенного грунта составил 8485 и

Максимальная производительность за час чистого време-
ни, достигнутая машиной, составила 177 мЗ по грунту в
твердом теле,
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Технико-эксплуатационные показатели работы машины,
полученные при испытаниях, следующие:

— производительность за час эксплуатационного време-

ни — 85,5 м%;
= производительность за час сменного времени - 60,5 ив;
= коэффициент технологического обслуживания - 0,71;

@ - коэффициент надекности технологического процесса -
0,98;

— коэффициент использования эксплуатационного време-

ни - 0,65;
= коэффициент использования сменного времени - 0,46;

Показатели надежности конструкции экскаваторё-плани-
ровщика :

— наработка на технический отказ - 5,% ч;
— коэффициент готовности - 0,61Т;
= коэффициент технического использования - 0,57.
Полученные в результате испытаний показатели, ниже

заложенных в технические требования, Объясняются
рядом конструктивных недостатков машины в целом и авто-

матической системой управления "Профиль-2" в частности»
Испытаниями установлено, что машина удовлетворительно

выполняет все операции технологического процесса, однако
нестабильная работа гидроэлектрической и автоматической
системы управления не позволила достичь требуемого каче-.

„ства планировки, Здесь следует отметить, что все "корыта",
выполненные машиной, сдакы в производство после незначи-
тельной доработки скрепером (время устранения нарушений
технологического процесса - 0,17 ч,).

В результате испытаний были разработаны рекомендации,
направленные на усовершенствование некоторых узлов плани-

ровщика, гидравлической и автоматической систем управле-

нияь

На основании материалов испытаний были внесены измене-
ния в конструкцию экскаватора-планировшика, с учетом ко-

торых в ГСКБ по ирригации выпущена опытная партия из 5
указанных машин.
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